LA FACULTAD DE INGENIERIA DE LA

IUNIVERSIDAD AUTONOMA DE BAJA CALIFORNIA
an el marco de la convocatoria del

XV CONCURSO DE CREATIVIDAD E INNOVACION CIENTIFICAY
TECNOLOGICA

Esta categoria esta basada g

Californi

bases:
Primera: Participantg#, Podran participar todos los alumncs
de lic@Rciatura fogflalmente inscritos en la Facultad de
IngenieriajcampugfMexicali, en el periodo 2014-1, el numero
maximo dg integgfintes de un equipo es de 5.

Segunda:|Asgsor, La participacion del asesor es en base a la
convocatofiageneral.

Tercera: gistro de proyectos, La fecha limite para el
registro de|giroyectos es el 14 de febrero del 2014 a las 6:00 p.m.
Los proycgtos deberan inscribirse via electronica al correc

concurso@reatividad _fim@uabc.edu.mx mediante una ficha

ONM-S-

a la comunidad gate@iantil y docente a parficipar en la cateOmaig

PERSECUCION D ROBOTS MOVILES

0s lineamientos del evento internacionsz
3, EU vy en la Copd Internacional de Roboética IPN-Meéxico, y se llevara a cabo de acuerdo a las

— -

-

SEGUIDORESSE LINEA

| ROBOGAMES, celebrado 2 ualmelte en
iguigénies

Segundafage:

1. Para la Begunda fase la competencia sera &gl la modalidad
persecuciony se colocaran los robots en las marcas d€gpecificadas en

los extremos|Ceizmeie |

2. Ambos rolgif se en an a la par al escuchar lafenalizacion del
juez y prosedliiran a ----.,;.-gfl: rse hasta que uno alcagEe al otro o hasta
3o jde la pista y no puedagedresar a ella sin

gue alguno @105 40
ayuda exterr@.
3. Se consiaghg valido que urjrobot regrese a Iggisia sieste lologra sin
ayuda exterfa, Ws decir, sin fjlue el operarigsmiterfiera; por otro lado el

robot deberalregre®mgg la pigia e o punto ¢ anjes del punio en

técnica quE pUEde OOtENET en la pagina Web Je 1a I acultad de

Ingenieria

Cuarta: (Baracteristicas tecnicas del robot, 1. Las
dimensiongg del robot no podran exceder 20 cm de ancho X 30
cm de largp §e base, la altura del robot no esta limitada. El peso
maximo np gsta limitado. 2. El accionamiento del robot se
realizara de Yprma manual cuando se indique la salida. Los
robots no gueden tener partes en movimiento (come las ruedas)
antes de |3 sefgl de salida. 3. No se admite ningun sistema de
comunicadgion c@n el robot. 4. El robot debe comportarse de
forma completanfgnte autonoma.

Quinta: Caracteristicas del area de trabajo del robot, 1. La
pista sera de lamina lga de 1.2 m x 2.4 m, sera de color blanco,
la ruta a seguir sera de Gplor negra con un anchode 18mm, 2. La
pista seralun circuito c@grado, 3. Podra tener tantas curvas
como la grganizacion congidere oportunas, pero en ningun
caso €g@stran bifurcacionesN4. Durante el recorrido podran
encontrarse curvas muy cerradas y esquinas no menores de 90
grados. 5| Se indicaran los puntes de salida de los robots
mediante alguna marca gue no afeete el desempeno de los
robots. 6. Alrededor de la pista habra al mencs 0,5 m
disponibles para los jueces y un representante de cada equipo.

7. No se garantiza una iluminacion especial.

Sexta: Desarrollo de la competencia, Antes de Iniciar las
competencias el jurado verificara gque se cumplan
satisfactoriamente las especificaciones técnicas del robot,
como lo son las dimensiones.

La competencia se realizara en dos fases:

Primerafase:

1. La competencia se realizara primeramente de manera®®

individual: un robot recorrera el circuito realizando 3 vueltas, el
tiempo minimo de la mejor vuelta sera almacenada.

2. Todos los robots participantes ejecutaran esta accion, con
ello se determinaran las posiciones para realizar las
eliminatorias. Si es necesario, se eliminaran en la primera fase
a los robots con un tiempoc mayor tal que el numero de
participantes se reduzca a numeroe par.

EITEARNE W R SR
“S1 BUSCAS RESULTADOS DISTINTOS, NO HAGAS SIEMPRE LO MISMO™”.
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gue abandene a la misma, con el 1in de evitar atajos.

4. No existe peticion de parada de carrera.

5. &i el robot ne funciona desde el principic o deja d
cualquier motive, pierde automaticamente la competen

> funcionar por
sia.

Jcion:
reservada sin
astaren la pista

Se consideraran faltas graves y acreedoras a descalific
1. La entrada de un miembro del equipoc en la zone
permiso del juez. Solo el responsable del equipo puede
para cclocar el robot durante el desarrollo de la prueba.

2. Sila caida de piezas de un robot obstaculiza el buen
prueba por parte de surival.

3. Causar desperfectos en la pista o en el robot

deliberada.

desa&ﬂln de la

Irival @@ forma
5, T
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El método por el cual se realizaran las eliminatorias v rgndas¥inales se
tratara en la Junta Previa, de la cual se informara a l@s par#tipantes
horario y lugar durante los procesos de homologaciones. S
Séptima: Premios .
4% J I8 =
Primer lugar: Viaje todo pagado al evento internaciongl Ratﬁjﬁam{:s
proximo a la fecha de obtener nuestros resultados, quelse lleva a cabo
en Estados Unidos. Incluye a todos los integrantes regi@irados del
equipo y al asesor (no se incluyen trémites de visa). + | (C
Segundo lugar: $5,000 pesos en efectivo para el equipo ydna tableta
electronica en comodato, para el maestro asescr.
Tercer lugar: $3,000 pesos en efectivo para el equipp y una tableta
electronica en comodato, para el maestro asesor.

Octava: Jurado, 1. El jurado estara integrado por tres| jueces y seran
designados por el comite organizador. 2. Los participantes pueden
presentar sus objeciones.a los jueces antes que acabe [a competencia.
3.Lasdecisiones del jurado son inapelables.
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~ Para mayores informes comunicarse a




