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DESCRIPCION GENERAL DE LAS BASES DEL CONCURSO

Esta categoria consiste en disefiar, construir y poner a prueba un robot mdévil que debe
seguir una trayectoria definida de forma auténoma por una linea sobre una plataforma, dicho
seguimiento debe realizarse sin salirse de la linea en el menor tiempo posible.

1. DE LOS PARTICIPANTES Y EQUIPOS:

1.1. La convocatoria es abierta a toda la comunidad estudiantil de la Facultad de Ingenieria
campus Mexicali de la Universidad Auténoma de Baja California a nivel licenciatura y formalmente
inscritos en el periodo escolar 2016-1.

1.2. Podrdan registrarse equipos de minimo dos y maximo tres integrantes. Los equipos
pueden incluir estudiantes de distintos semestres y de diferentes carreras. El equipo puede que
contar con un profesor de la facultad de ingenieria como asesor.

1.3. Cada equipo debera nombrar a un capitan, quien sera el encargado del registro y control
del robot el dia del evento.

1.4. Inscripciones

1.4.1. Llenar y enviar los siguientes documentos a la direccidén de correo electréonico que se
proporciona en la convocatoria:

* Ficha de inscripcién (una por equipo)

* Plan de trabajo (uno por equipo)

* (Constancia simple (comprobante de inscripcion 2016-1, de cada
integrante)
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Los formatos estardn disponibles en la pdgina web de la Facultad de Ingenieria.

1.4.2. El comité organizador validara la ficha de inscripciéon y sometera a revision el plan de
trabajo, en dicho procedimiento se seleccionaran las mejores propuestas. Todo equipo que se le
haya aprobado su plan de trabajo obtendra el derecho a participar en el concurso, el promedio
minimo aprobatorio, considerando los diferentes aspectos a evaluar, es 7, en una escala de 0 a

1.4.3.3. Cada miembro tendra derecho a solicitar 2 créditos optativos, habiendo cumplido
con la totalidad de asistencia a los talleres (se confirmara asistencia con sello y firma en carnet), asi
como el avance estipulado en cada taller y el informe final completo en tiempo y forma. Ademas el
robot deberd pasar una prueba para demostrar que es funcional, ésta consistira en lograr una vuelta
al circuito de una pista sin salirse de la linea en un tiempo menor a 7 segundos con tres
oportunidades, SIN EXCEPCION.

1.5. Almomento de la aprobacion de prototipos (Ver Primera Fase) se otorgard una etiqueta
para identificar los robots participantes. No se permitird participar con un robot que no
cuente con la etiqueta de identificacidn.

1.6. Solo se permitira inscribir un robot por equipo.
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2. GENERAL:

2.1. Todos los equipos deberan entregar los avances estipulados en su plan de trabajo en
tiempo y forma para mantener el derecho a participar en la competencia.

2.2. Todos los participantes construiran y operardn sus robots bajo su propio riesgo.
Deberan tener cuidado en no lastimar al equipo o a terceros al momento de la construccién, y
prueba de los prototipos.

2.3. El cumplimiento con las reglas del evento es obligatorio; se considera que todos los
competidores acatardn las mismas y que no sera necesario reincidir sobre NINGUNO de los
integrantes el hecho en acatar el reglamento.

2.4. Todos los participantes deberdn de seguir y cumplir en su totalidad las reglas bdsicas de
seguridad del evento al momento de trabajar en el drea que se les designe.

2.5. Fechas importantes:
2.5.1. Cierre de inscripciones el 5 de abril, hasta las 23:59 .

2.5.2. Resultados de la evaluacién del plan de trabajo serdan dados a conocer una semana
después via correo electronico (fecha sujeta a cambios).

2.5.3. Dia de la competencia el 24 de mayo del 2016(horario por definir).

NOTA.- Se realizard una junta con los participantes para dar a conocer a detalle las
caracteristicas de la competencia y resolver dudas, la cual se notificara por correo.

3. RESTRICCIONES PARA LA CONSTRUCCION DE LOS ROBOTS:

3.1. Caracteristicas de la categoria:

Descripcién Equipo Peso Dimensiones
Robot seguidor de linea | El equipo puede | No mayor a 300 [* Largo no mayor a
velocista estar integrado por| gramos 25cm (Se consideran
alumnos de extremidades).
cualquier * Ancho no mayor a
semestre. 25cm (Se consideran
extremidades).
* Altura no mayor a
7cm.
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3.1.1. Los robots no deberdn de exceder un espacio de 25c¢cm de largo por 25cm de ancho,
tomando en cuenta todos los accesorios en su maxima extension.

3.1.2. No se permite el uso de cualquier sistema de comunicacién aldmbrica o inaldmbrica
con el robot.

3.1.3. Queda prohibido el uso de sistemas fabricados y kits comerciales para el armado del
robot (LEGO, MECCANO, etc.), solamente se permite el uso de piezas y dispositivos prefabricados
como:

* Sensores
* Microcontroladores
* Tarjetas para control de potencia

Siempre y cuando la integracion de estas piezas no sea o hayan formado parte de la integracién de
un sistema fabricado, la construccién del robot debe ser en su mayor parte realizada por los
competidores.

3.1.4. Sélo se permite el uso de baterias eléctricas, deben de estar completamente
selladas.

4. PISTA DE COMPETENCIA:

4.1. La pista para la primera y segunda fase serd de acrilico color blanco de 1.2 metros por
2.4 metros, el circuito sera de vinil color negro de 19 mm de grosor con tolerancia de £1 mm para
la primera fase (llustracién 1 Ejemplo ilustrativo de pista para competencia (llustracion 1).

4.2. La pista para la tercera fase estd por definir y sera dada a conocer semanas antes del
concurso
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llustracion 1 Ejemplo ilustrativo de pista para competencia

4.3. La pista sera un circuito cerrado.
4.4. La pista podra tener curvas como angulos no menores a 90 grados.

4.5. Se indicara las marcas de salida de los robots de manera que no afecten su desempeiio
durante la competencia.

4.6. No se garantiza una iluminacién especial, por lo que se recomienda considerar en el
disefio y construcciéon del robot los cambios de iluminacidn.

5. COMPETENCIA:

5.1. La competencia se realizard en tres fases.

NOTA .- Se realizara una junta con los participantes para dar a conocer a detalle las
caracteristicas de la competencia.

5.1.1. Primera Fase:

5.1.1.1. La competencia se realizard de manera individual, es decir, un robot recorrera el
circuito tres veces, el tiempo minimo de la mejor vuelta sera almacenada.

5.1.1.2. Todos los robots participantes ejecutaran esta accién, con ello se determinaran las
posiciones para realizar las eliminatorias.

5.1.1.3. De ser necesario para contar con un numero par de equipos en la competencia, se
organizara un repechaje que constara de una carrera a persecucion entre los dos robots que hallan
requerido mayor tiempo para recorrer el circuito.

5.1.1.4. Se tiene derecho a pedir en una sola ocasién tiempo para realizar reparaciones a
su robot. El capitan debera de pedir el tiempo antes de que el robot entre a la pista de
competencia y se movera su lugar al final de la lista de participacion.
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5.1.2. Tercera Fase:

5.1.2.1. La competencia se realizard en la modalidad velocista, los mejores lugares seran
determinado por el menor tiempo transcurrido para dar una vuelta al circuito.

5.1.2.2. Se considera valido que un robot regrese a la pista si éste lo logra sin ayuda
externa, es decir, sin que el operario interfiera; por otro lado el robot debera regresar a la pista en
el mismo punto o antes del punto en que abandond a la misma, con el fin de evitar atajos.

5.1.2.3. No existe peticidn de parada de carrera.

5.1.3.4. Todo robot debera de estar listo para competir en el momento que este sea
llamado a la pista, en caso contrario quedara descalificado.

5.2. Se considerardn faltas graves y acreedoras a descalificacion:

5.2.1. La entrada de un miembro del equipo en la zona reservada sin permiso del juez. Sélo
el responsable del equipo puede estar en la pista para colocar el robot durante el desarrollo de la
prueba.

5.2.2. Causar desperfectos en la pista.

5.3. El método por el cual se realizaran las eliminatorias y rondas finales serd determinado
por los jueces dependiendo de la cantidad de participantes.

5.4. El tiempo se medira por un sistema electrénico.
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6. PREMIACION:

6.1. Se premiaran a los tres primeros lugares de las eliminatorias segun la convocatoria.
6.1.1 Se entregara reconocimiento a los tres robots que cumplan con:

6.1.1.1 Robot que mas utilizo material reciclado en su construccion.

6.1.1.2 Robot con mejor desarrollo tecnoldgico realizado por el equipo.

6.1.1.3 Robot con mejor aspecto estético.

6.2 Todos los participantes tendran constancia de participacion.

6.2. CONVIVENCIA DE LOS EQUIPOS PARTICIPANTES:

6.2.1. Se espera que los equipos participantes respeten las especificaciones establecidas en
este documento.

6.2.3. De existir alguna queja por parte de los equipos deberan acudir con alguno de los
organizadores del evento.

6.3 Para poder recibir el premio deberan entregar un reporte final de la construccién del
robot

7. TRANSITORIOS:

7.1. En caso de existir una controversia ante la decisidon del juez, se puede presentar una
inconformidad por escrito ante el Consejo de Jueces una vez terminada la competencia, se
evaluaran los argumentos presentados y se tomara decisidn al respecto. Esta decisidn es inapelable.

7.2. El jurado estara conformado por autoridades ajenas a la organizacién del concurso.
Nota: Ningun organizador del evento puede formar parte del jurado.

7.3. El consejo de jueces estard conformado por las siguientes figuras:
- Coordinador general del concurso.

- Encargado de la modalidad de Seguidores de Linea.

- Jueces de la modalidad de Seguidores de Linea.

7.4. De no existir al menos 4 equipos participantes con su robot funcional, esta competencia
serd considerada como “Exhibicion”.
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